STEROWNIK POZIOMU WODY - CIECZY
AUTOMATYCZNE WLACZANIE POMPY WODY | ZABEZPIECZENIE PRZED SUCHOBIEGIEM

Sterownik umozliwia sterowanie pompg wody , elektrozaworem lub innym urzadzeniem wykonawczym na
podstawie poziomu wody w zbiorniku. Pomiar dokonywany jest przez przewody (sondy) zanurzone w wodzie lub
poprzez czujniki ptywakowe. Obstuguje do 3-4 sond lub 10 czujnikdw ptywakowych. Sterownik posiada 2 niezalezne
kanaty z przekaznikami na wyjsciu. Posiada takze podswietlany wyswietlacz Icd z informacjami w jezyku polskim.
Dodatkowo posiada przekaznikowe wyjscie alarmowe. Pomiar dokonywany jest co okoto 6 sekund. Sterownik
umozliwia prace w konfiguracji dla napetniania zbiornika jak i jego oprézniania.

Ten model wyréznia sie nastepujacymi cechami:
- posiada wyswietlacz LCD z licznikiem wypompowanych litréw cieczy jak i pamiecig pozioméw MIN i MAX
- wspotpracuje zaréwno z sondami jak i czujnikami ptywakowymi zwiernymi

- posiada dodatkowg funkcje (ALARM) czyli wyjscie przekaznikowe moggce sterowa¢ dodatkowym urzgdzeniem
zewnetrznym.

- wysoka jako$¢ wykonania: profesjonalne obwody drukowane, wykonany w technice cyfrowej, wiekszos¢ elementow
w technologii smd, obudowa frezowana na maszynie cnc

- posiada 3 wyjscia (WYJSCIE 1, WYJSCIE 2 i ALARM) przekaznikowe zwierne wiec mozna sterowaé¢ dowolnymi
urzgdzeniami zewnetrznymi zaréwno na 12VDC jak i po zastosowaniu przekaznika / stycznika na inne napiecia jak
230VAC czy 24V.

Podiaczenie sterownika i pompy 12V (sterowanie bezposrednie, kanat nr 1) wg ponizszego rysunku:
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Podigczenie sterownika i typowej pompy 230VAC (kanal nr 1) wg ponizszego rysunku z
zastosowaniem zewnetrznego przekaznika:
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W powyzszym przyktadzie uzyto przekaznika zewnetrznego z cewkg 12VDC. Zasilanie ,12VDC” moze by¢ z
tego samego zrodta ktére zasila sterownik. W tym przypadku ,WYJSCIE 1” zatgcza przekaznik a dopiero jego styki
zalgczajg pompe na inne napiecie np.. 230VAC, 24V itd. Oczywiscie nalezy podigczy¢ wtedy takze napiecie
zasilajgce pompe ( w przyktadzie 230VAC). Mozna zastosowac wiele typoéw przekaznikow o napieciu cewki 12VDC i
stykach zwiernych na odpowiednie napigcie np. RELPOL RM85.

Analogicznie mozemy podtgczy¢ kanat nr 2 jak i wyjscie alarmowe. Bezposrednio na styki sterownika
SWVYJSCIE 17, \WYJSCIE 2" i ,ALARM” mozna podawa¢ do 12V (przykfad na stronie 1) a jesli napiecie odbiornika
jest wyzsze to konieczne jest zastosowanie przekaznika zewnetrznego (przykfad na stronie 2)

Oczywiscie w obu przypadkach nalezy takze podigczy¢ zasilanie sterownika 12VDC odpowiednio do
zlacza -12V oraz +12V. Zasilanie pradem stalym stabilizowanym z zasilacza lub akumulatora.



Elementami pomiarowymi sg sondy (przewody) zanurzone w wodzie lub czujniki ptywakowe zwierne NO
(zwarte gdy sg zalane wod3).

Jesli elementami pomiarowymi bedg czujniki ptywakowe, nalezy zastosowaé czujniki zwierne NO, czyli gdy
nie ma wody sg rozwarte a gdy czujniki sg zalane wodg pozostajg zwarte. Mozna podtgczy¢ do 10 czujnikéw (10
pozioméw cieczy). W takim przypadku przewodno$¢ elektryczna cieczy nie ma znaczenia wigc mozna sterowaé
poziomem cieczy nie przewodzgcej pradu. Podtgczenie czujnikdw wg ponizszego schematu czyli jeden przewdd
kazdego czujnika do ztgcza ,0” , natomiast pozostate przewody poszczegdlnych czujnikéw do ztgcz ,1” do ,10”.

Oczywiscie czujniki muszg byé przeznaczone do pracy w petnym zanurzeniu. Styk czujnika musi by¢
minimum na napiecie 10V i prad 0,1A. Na tym przyktadzie ciecz zalewa 2 dolne czujniki czyli sterownik wskaze
,Poziom 2”.
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Jesli elementami pomiarowymi bedg sondy zanurzone w wodzie, nalezy uzy¢ sond ze stali nierdzewnej np.
A2, A4 w postaci np. wiekszych srub. Oczywiscie w tym przypadku sterownik dziata na zasadzie przepuszczania
bardzo matego pradu przez ciecz wiec musi ona przewodzi¢ prgd. W przypadku takiego sterowanie zalecane jest
uzycie 3-4, maksymalnie 5 sond (max ilo$¢ zalezy od przewodnosci danej cieczy). Przepuszczany prad jest bardzo
maty i bezpieczny: napiecie 2-3V, kilka-kilkadziesigt uA. Podczas montazu sond zwrdci¢ uwage by sondy nie dotykaty
bokéw zbiornika wodnego. Podtgczenie sond wg ponizszego schematu czyli sonda ,0” jest na dnie zbiornika
natomiast kolejne sondy sg umieszczone wyzej. Na tym przyktadzie ciecz zalewa 3 sondy czyli sterownik wskaze
.Poziom 3”.
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W obu przypadkach przewody do sond/czujnikbw mogg mie¢ nawet kilkadziesigt metréw diugosci, przekrgj
przewodu min 0,5mm2. Nalezy unika¢ kladzenia przewoddéw sond wzdtuz innych przewoddw, szczegdlnie
zasilajgcych.



Wybér trybu pracy sterownika

Zeby wybra¢ tryb dziatania sterownika czyli napetianie lub opréznianie zbiornika nalezy przy odtgczonym
zasilaniu nacisngc€ i przytrzymac¢ F3 po czym wigczy¢ zasilanie, pojawi sie napis ,USTAW TRYB PRACY”, nalezy
zwolni¢ F3 i wybrac¢ tryb odpowiednio F1=oprdznianie lub F2=napetnianie. Tryb zostanie zapisany i sterownik
przejdzie do normalnej pracy po kilku sekundach. Tryb pracy jest pamietany takze po odigczeniu zasilania sterownika
i odnosi sie do catego sterownika ( kanaty 1 i 2 pracujg zawsze w tym samym ustawionym trybie)

Wyswietlacz LCD

Sterownik wyposazono w wyswietlacz LCD na ktérym w gornej linii wySwietlany jest poziom cieczy natomiast
w dolnej cyklicznie wyswietlane sg (zmiana co 6 sekund) :

- ,L” (licznik litréw cieczy)
- LMIN"i ,MAX” (zapamietany maksymalny i minimalny poziom cieczy)

- W1, ,N17i,T” (odpowiednio W1 to ustawiona wyzsza sonda kanatu 1 , N1 to nizsza sonda kanatu 1 a T to
tryb pracy — O=opréznianie a 1=napetnianie)

- ,W2" N2”i A’ (W2 i N2 to analogicznie sondy kanatu 2 natomiast A to sonda alarmowa)

Przyciski funkcyjne

W czasie normalnej pracy mozemy uzy¢ przyciskow F1, F2 i F3. Nalezy nacisnaé i przytrzymaé kilka sekund dany
przycisk. Opis ich funkcji :

— F1 kasuije licznik litrw wypompowanej cieczy (odnosi sie do kanatu 1)
— F2 wejscie do menu sterownika

— F3 kasuje pamiec minimalnego | maksymalnego poziomu cieczy (MIN | MAX)

Licznik wypompowanej cieczy

Sterownik wyposazono w licznik wypompowanej cieczy odnoszgcy sie do kanatu 1 w litrach. Licznik na
biezgco jest zwiekszany co 10 okreséw pomiarowych (po 6s) czyli co minute zatgczonego przekaznika wyijscia 1
(pracy pompy). Stan licznika jest co okoto 24h zapisywany do pamieci nieulotnej urzgdzenia. Takze po witgczeniu
zasilania sterownika stan licznika jest odczytywany od ostatniego zapisu z pamieci. Licznik mozna skasowac
przyciskiem F1 lub skasowany zostanie automatycznie po przepetnieniu czyli przekroczeniu 999999999 litrow czyli
prawie 100 ty$ m3 cieczy.

Aby licznik poprawnie liczyt nalezy poda¢ wydajnos¢ pompy (ilos¢ litrbw na minute pracy). W tym celu
odfgczy¢ zasilanie sterownika, nacisnac¢ i przytrzymac F1 oraz wigczy¢ zasilanie. Dalej przyciskami F2 i F3 podajemy
wydajnos¢ pompy (zakres 1-500 litréw na minute ) a F1 zatwierdzamy. Ustawiona wydajnos¢ pompy jest pamietana
po odigczeniu zasilania sterownika.



Pamie¢ poziomu MIN i MAX

Sterownik posiada pamie¢ odnotowanego najnizszego poziomu cieczy jak i najwyzszego. Pamie¢ ta jest
kasowania przy odtgczeniu zasilania lub przyciskiem F3 z ekranu gtéwnego.

Menu sterownika
Po wejsciu do menu sterownika (F2) kolejno ustawiamy nastepujgce parametry:
— sonde wyzszg kanatu 1 (W1) w zakresie 2 do 10
— sonde nizszg kanatu 1 (N1) w zakresie 1 do 9 (ale max musi by¢ nizsze niz W1)
— sonde wyzszg kanatu 2 (W2) w zakresie 2 do 10
— sonde nizszg kanatu 2 (N2) w zakresie 1 do 9 (ale max musi by¢ nizsze niz W2)
— sonde alarmu (SONDA AL.)w zakresie 1-10
— opoznienie alarmu (OPOZ. AL.)w zakresie 1-10 (jednostkg jest jeden 6 sekundowy okres pomiarowy)

Oczywiscie ustawienia menu sg pamietane po odtgczeniu zasilania.

Opis dzialania sterownika

Jesli sterownik jest w trybie oprdzniania jego dzialanie jest nastepujgce. Dla przyktadu opisany
zostanie kanat 1 (ustawiono sonde wyzszg W1 =7 oraz nizszg N1=5). Poziom wody bedzie rost, gdy dojdzie do
sondy wyzszej (poziom 7) zostanie wigczone wyjscie 1 czyli zacznie prace pompa oprdzniajgca zbiornik. Dopiero gdy
poziom wody znajdzie sie ponizej N1 (czyli w tym przyktadzie 4 lub mniej) pompa zostanie wytgczona. Gdy poziom
wody ponownie wzrosnie do 7 pompa zostanie wigczona po raz kolejny. Réznica miedzy W1 a N1 zapewnia
histereze by pompa nie byta zatgczana co chwile w przypadku np. falowania powierzchni cieczy.

Analogicznie dziata kanat 2 odnoszgc sie do ustawionych W2 i N2 sterujgc przekaznikiem ,wyjscie 2”.

Natomiast wyjscie alarmowe w trybie oprézniania dziala w podobny sposdéb odnoszac sie do jednej
elektrody/czujnika (AL) oraz opdznienia zatgczenia wyj$cia alarmowego. Dla przykfadu jesli ustawimy w menu sonde
AL jako 8 i opdznienie jako 1 a poziom wody bedzie rést to wyjscie ALARM zostanie zatgczone od razu (po 1
odczycie poziomu cieczy ktéry => AL) gdy ciecz dojdzie do poziomu =>8 a wylgczone gdy ciecz zejdzie ponizej tego
poziomu (7 lub mniej). Jesli jednak ustawimy opoznienie (OPOZ. AL) np. na 2 to wyjscie alarmowe zostanie
zatgczone dopiero gdy po 2 kolejnych pomiarach poziom cieczy pozostanie =>8, analogicznie jesli OPOZ AL =5 to
zeby zatgczyC€ wyjscie alarmowe przez 5 kolejnych pomiaréw poziom cieczy musi by¢ =>8. Jesli podczas ktéregos z
pomiaréw (dokonywane co 6s) poziom cieczy bedzie nizszy (czyli 7 lub mniej) to odliczanie pomiaréw zaczyna sie od
poczagtku. Opdznienie OPOZ AL dotyczy tylko wigczania wyjscia alarmowego, gdy juz zostanie ono wigczone to
wystarczy jeden odczyt ponizej AL (7 lub mniej) zeby wytaczyé to wyjscie. Samo podtgczenia urzadzenia
(sygnalizator, dodatkowa pompa, elektrozawdr itp.) tak samo jak w przypadku wyjs¢ 1 i 2 czyli jak na pierwszym
rysunku. Zawsze nalezy stosowa¢ maksymalne mozliwe opdznienia z uwagi na trwatos¢ stykow przekaznika.

Jesli sterownik jest w trybie napetniania jego dziatanie jest nastepujace. Dla przyktadu opisany zostanie
kanat 1 (ustawiono sonde wyzszg W1 =7 oraz nizszg N1=5). Poziom wody bedzie obnizat sie, gdy zejdzie ponizej N1
(czyli w tym przyktadzie 4 lub mniej) zatgczone zostanie wyjscie 1 czyli uruchomiona pompa ktéra zacznie napetnia¢
zbiornik. Gdy poziom wody podniesie sie do W1 czyli 7 wyjscie 1 zostanie wylgczone. Dalej gdy poziom wody
ponownie spadnie ponizej N1 pompa zostanie uruchomiona powtérnie. Réznica miedzy W1 a N1 zapewnia histereze
by pompa nie byla zatgczana co chwile w przypadku np. falowania powierzchni cieczy.

Analogicznie dziata kanat 2 odnoszac sie do ustawionych W2 i N2 sterujgc przekaznikiem ,wyjscie 2”.

Natomiast wyjscie alarmowe dziata w analogiczny sposéb jak powyzej w przykladzie oprézniania zbiornika
tylko odwrotnie, czyli wyjscie jest wigczone gdy poziom cieczy <=AL a wylgczone gdy poziom cieczy jest powyzej
AL wiec w tyn trybie nalezy nastawia¢ AL na max 9 cho¢ realnie zwykle ustawiane bedzie to nizej.

Ustawienia sond kanatu 2 mogg by¢ dowolne (wiec zaréwno takie jak kanatu 1 lub tez rézne od kanatu 1).
Oczywiscie ustawione w menu i uzywane (czyli podtgczone odbiorniki) sondy kanatéw 1 i 2 oraz wyjscia alarmowego
muszg by¢ fizycznie zamontowane, natomiast pozostate wejscia sond mogg pozosta¢ nie podtgczone. Oczywiscie
nalezy pamietaé Ze jesli uzywamy ponad 3-4 poziomy cieczy to zamiast sond nalezy zastosowac czujniki ptywakowe
zwierne NO.



Sterownik posiada takze 3 diody led informujgce o zatgczeniu danego kanatu:
- zielona czyli kanat nr 1
- zOtta czyli kanat nr 2

- czerwona czyli wyjscie ALARM

Ustawienia fabryczne.
Nowy sterownik posiada ustawione fabrycznie parametry:
— wydajno$¢ pompy : 30 litréw na minute
— tryb pracy : opréznianie (0)
- sondaW1:6
— sondaN1:3
- sondaW2:7
— sondaN2:4
— sondaAL:5

— opodznienie alarmu : 6

Dane techniczne:

- zasilanie 12VDC stabilizowane (11-13VDC)

- pobér prgdu do 150mA

- dwa wyjscia zwierne wyjscie 1 i 2 o obcigzalno$ci max 4A
- wyjscie zwierne (ALARM) o obcigzalnosci max 1A

- temperatura pracy sterownika 0 do +35 st C

- waga 0,3kg

UWAGA. Sterownik nalezy montowac¢ wewngtrz pomieszczen, w suchych pomieszczeniach, wyjsciem przewodéw do
dotu. Jesli w jakikolwiek sposdb uzywamy zasilania 230VAC nalezy bezwzglednie na tym zasilaniu zastosowac¢
bezpiecznik réznicowy jak i bezpiecznik pradowy!

Zgodnie z przepisami Ustawy z dnia 29 lipca 2005r. o ZSEIE zabronione jest umieszczanie tgcznie z innymi odpadami zuzytego
sprzetu oznakowanego symbolem przekre$lonego kosza.

Uzytkownik, chcgc pozbyc¢ sie sprzetu elektronicznego lub elektrycznego, jest obowizzany do oddania go do punktu zbierania
zuzytego sprzetu.

PowyzZzsze obowigzki ustawowe zostaty wprowadzone w celu ograniczenia iloSci odpaddéw powstafych ze zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego oraz zapewnienia odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i recyklingu. W sprzecie nie
zZnajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg szczegdlnie negatywny wptyw na srodowisko i zdrowie ludzi




